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QUESTAG Z (3,5 pontos). No sistema mostrado na figura, a haste A8 ¢ o gario
CD constituem um corpo rigido unico ACD. A distincia eatre os poatos De C ¢
L, o &ngulo eatre os segmentos de reta DC ¢ AB ¢ 6 (fixo) ¢ o disco com centro

em D tem raio r. O vetor rotaclo do eixo 4B & Q=Qk (constante), enquanto
o disco gira com vetor rotacio @ = @ § (o counstante), relativamente 80 corpo
ACD. Usando como base do referencial movel os versores EJ,E solidénos ao

exxo AB, ¢ sabendo que no instante considerado a posicio do P ¢ dada por
(P ~D)=rk, determinar:

(a) as velocidades relativa, de arrastamento ¢ absoluta do ponto P

(b) as accleragles relativa, de arrastamento, de Corniolis ¢ absoluta do pouto P;
(c) o vetor rotacio absoluto do disco;

(d) a aceleracio rotacional absoluta do disco.




3* Questao(2,0 pontos)
Um ponto M percorre a curva descrita por
x = a(l +cos@)-cos @
!y =all+cosf)-sin @
z=0

. . r | : .
de acordo com a ler horarna 6= 5 Pede-se determinar, no instante ¢ :g ;

(a) a velocidade de M ;
(b) a aceleragéo de M ;
(c) OS VEersores 7,7, b d0 tnedm de Frenet em M .
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