
FÍSICA I – Resumo P3

Linear Angular

Posição x θ

Velocidade v ω

Aceleração a α

Massa/Momento de inércia m I

Equação do movimento x = x0 + v0t + ½ at² θ = θ0 + ω0t + ½ αt²

Energia cinética K = ½ mv² K =½ Iω²

Força/Torque F = ma τ = Iα

Momento p = mv L = Iω

Momento de inércia

I = Σmi(ri)²

Torque

Στ = I.α



Trabalho e potência

Momento angular (L)

L = Iω L = mvr.sen θ

Conservação do Momento angular

ΔL = 0

I1ω1 = I2ω2

Teorema dos eixos paralelos



Força gravitacional entre dois corpos

Leis de Kepler

• Primeira lei de Kepler (lei das órbitas): Os planetas descrevem órbitas elípticas, com o

Sol num dos focos

• Segunda lei de Kepler (lei das áreas): uma linha ligando qualquer planeta ao Sol varre

áreas iguais em tempos iguais

• Terceira lei de Kepler (lei dos períodos): 

 Obs: R = semieixo maior da elipse da órbita

Velocidade de escape Energia potencial gravitacionalObs:
M é a 
massa do 
planeta


